
智能寻迹小车安装电子指导 
特别提醒：散件装好以后，测试的时候必须是在跑道上测试，如果不能正常循

迹，需要调试小车上面 2 个 10k 的可调电阻，调到合适的位置才能正常

循迹。 
随着素质教育的越来越被重视，很多学校都把制作智能小车作为首选课题，智能小车生动有趣还牵涉到

机械结构、电子基础、传感器原理、自动控制甚至单片机编程等诸多学科知识，学生通过动手实践能大

大提高解决实际问题的能力，而且智能小车还是一个很好的硬件平台，只要增加一些控制电路就能完成

循迹小车、救火机器人、足球机器人、避障机器人、遥控汽车等课题。 

工作原理简介： 

芯片 LM393 随时比较着两路光敏电阻的大小，当出现不平衡时（例如一侧压黑色跑道）立即控制一侧电机停转，另一

侧电机加速旋转，从而使小车修正方向，恢复到正确的方向上，整个过程是一个闭环控制，因此能快速灵敏地控制。 

 
安装说明： 

本套件遵循从简到繁的原则，我们首先来制作一款由数字电路来控制的智能循迹小车，在组装过程中我们不但能熟悉

机械原理还能逐步学习到：光电传感器、电压比较器、电机驱动电路等相关电子知识。 



 
 

 
 



 
 
 
 
 
 

 
 
 



 
 
 
 
 
 
 

 
 
 



 
 
 
 
 
 
 

 
 
 



 
 
 
 
 
 
 

 
 
 



 
 
 
 
 
 
 

 



 
 

这就是光敏电阻，它能够检测外界光线的强弱，外界光线越强光敏电阻的阻值越小，外界光

线越弱阻值越大，当红色 LED 光投射到白色区域和黑色跑道时因为反光率的不同，光敏电阻

的阻值会发生明显区别，便于后续电路进行控制。 

 
 
 
 
 



 
 
 

 

直流电机驱动小车的话必须要减速，否则转速过高的话小车跑得太快根本也来不及控制，而

且未经减速的话转矩太小甚至跑不起来，我们专门定做的这种电机已经集成了减速齿轮大大

降低了制作难度非常适合我们使用。 



 

 
 

 
 
 



 
 
 

 
 
 
 
 
 
 



 
 

 
 
 

 
 
 
 
 



 

 
 
 

 
 
 
 
 
 



 

小车组装好了以后，如果不能循迹的话请按照下面的方法调试：

小车打开电源开关，拿在手上，用手捂住左边的光敏电阻，调

试左边的可调电阻，调试到右边的灯（电路板上方的红发红的

指示灯）不亮和右边的电机不转，这一路调试好了，下一步，

用手捂住右边的光敏电阻，调试右边的可调电阻，直到调试到

左边的灯（电路板上方的红发红的指示灯）不亮和左边的电机

不转，这样就调试好了，可以放到跑道上去测试了，如果还不

行的话，可调电阻再进行轻微的调试即可循迹了。


